1. Configuracién de conexiones generales EW Drifts+kaday (Enero 2014)
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2. Enfasamiento de Moédulos en Antena Principal
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3. Conexiones y Sincronizacion de Equipos

3.1.Pulso de Sincronismo 1000km de Digisonda
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3.2.Generador de Seiiales HP
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3.3.Conexiones del Divisor de Frecuencia
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3.5.Panel posterior del Controlador de Radar y DDS de EW_DRIFT
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3.8.Interconexidn hacia tarjeta de adquisicion Echotek GC214 — PC ARES (EW DRIFT)
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3.9. Interconexion de lineas de Recepcion de EW_DRIFT
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3.10. Interconexidn de lineas de Transmision y Recepcion de FARADAY

/ miiIA A 1A i
JULIA A LM N
i r
i I
I
niniaA 1
JULIA L
N
M N P - : N
| J K L PR .
& ¢ P 8 o
D) — ON @ OFI
N
\ - -
. @ OFr ]
{ \ - (
N { m i ) ( {
P . {
4 19 |
11 12 - |
) 11 12
R,
~ / ( (=1
N - y. (P =
l 1+
R P — rl it
- \ { D ) i O A O, O O i i
~ ( (&) - B R R
- = - &, - B il L B
& orr \_ = Jsse=ss) Bl
E Bl b
B Ll f e B
B
shelriririalrliiilann il bl b
Sl nii o
BEo i e
B e
B e
Bhoin i e
e
) . B
pamg5  pam  pamg  pamg  pamy B e e
O000O00O0OO0 @
E > T ' T T = =
I BTN I Uy ——— ; - O
{ ) (] ) ) ) ) -
[ ) ) ( (
® ) © O ‘ - = -
L1 12 13 L14 | [ il
VW RFA 'RFB ATENUADORES €
“”‘ 1 ‘””“””“‘”“ A1 A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8
10dB 4dB 3dB 2dB 1dB o [:][:][:][:][:][:]
@ @ @& & @
|
. . . T |
10dB 10dB 20« 20dB 20dF A A AP A A B A A 4 A A A AT A B B AT AP A A
1 0dB 20dB 20dB 20c e N e
® ® ©® @ ©® oLt o EaL St B ot bt St Bt ot B At
& @ B @ e
£ |
10 ¢ 1 F 2R ] ~
10dB 4dB 3dB 3 1dE
o O ® @ o n9
B2 B3
32
AT-11 ‘ T “““‘“N‘ 00000 ( ) ( )
ey . ! L I 4 /
| AT-1 [T T I 0000
‘“H“w ‘ w\‘MHw‘\M\h ‘ ‘ \‘
AT-1 “m‘mu uu“ 00008«
LY I




Transmittters TX1, TX2 and TX3, respectively.

Clock 60 MHZ ~———

x6)
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4. Resumen de experimento

Experiment Faraday EW_Drift
Acq. PC RADAR ARES
TOTAL NTX (2) 300 of 1000km
Sincronismo 1000km de digisonda
NTxs 140 (132 + 8noise) 160 (32 TxB + 128TxA)
IPP 1000km 1000km
TxA 15km 45km
CodeA - Barker3(flip)
TxB 15km 45km
Code B FLIP(0,1) Barker3(flip)
Beacon NO NO
Tau(TxB) 22 taus: 0, 0, 30, 30, 60, 60, | -
90, 90, 120, 120, 150, 150,
180, 180, 210, 210, 240,
240, 270, 270, 300, 300
Sampling HO=0km HO=0km
window Dh=5km Dh=5km
NSA=198 NSA=200
Chs A: - RxHybrid A: Wu
B: + RxHybrid B: Eu
C:wd
D: Ed
E: (Faraday A)
F: (Faraday B)
Type of Data RAW DATA RAW DATA
NumProf 140 (8 noise + 132) 160
BlockPerFile 256 100
TXs RFA:TX1 RFA:TX3
RFB:TX2 RFB:TX2
Tx NandS Eand W
Rx NandS Eand W
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Faraday
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Procedimiento de toma de datos

1. Pasos para iniciar el experimento

l. Configuracion de equipos

a. RelojHP:
i. Debe de estar programado con 60MHz (solo se programa la
frecuencia, no es necesario programar la amplitud).
ii. Debe tener como reloj de referencia los 10MHz que vienen de la
Digisonda (ver item 3.2 Generador de Sefiales HP).

b. Sincronismo del controlador:
i. Pulso de sincronismo de la Digisonda se conecta en el médulo
divisor que la dividira entre 300 (ver item 3.1y 3.3).
ii. Las salidas del mdédulo divisor se conectan a la entrada del pulso de
sincronismo de los controladores de radar (ver item 3.1y 3.3).
iii. La programacidn del Divisor se realiza por medio del puerto USB de
la PC ARES.

c. Programacion del Divisor (PC Ares):
i. Conectar el cable USB a la PC Ares.
ii. Hacer doble clic en el batch (Ver Figura 1).

div_300.bat

Figural

iii. Otra manera para programar el Divisor es abrir la carpeta Jro-
USB_V1.1, que se encuentra a la derecha inferior del escritorio, y
hacer doble click en el ejecutable “Jro-USB_V1.1.exe” (Ver Figura 2)

Jro-LISE_¥1.1

Figura 2
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iv. Luego hacer doble click en el botdn “Buscar equipo” (Ver Figura 3)

Jro-USB_V1.1

Buscar equipo

Equipos encontrados:
[0):DIv10

Numero de acceso: ']5 Mﬂ

Figura 3

v. Escribir el nUmero que se indica entre corchetes, en la entrada de
texto “Numero de acceso” y buscar el archivo de configuracion
div300.div haciendo doble click en el boton “abrir y grabar” (Ver
Figura 4)

[
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MyRecent  [SHEINEIRTN]
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Figura4

vi. Elarchivo de configuracion es enviado al equipo divisor haciendo
click en el botén “Open” mostrado en la Figura 4.

d. EIDDS no necesita programacion, debido a que esta configurado por
defecto con la frecuencia que opera el radar principal.
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Il. Experimentos

a. Experimento EW_Drift (PC— Ares)

Figura5

i. Programar los pulsos del controlador de radar (Ver Figura 6)

IPP 114 < 1000 km >

ToTRATRAD2 | ; LT L
| DC_TxA 1.92% : : :
To TxA (DDS2) g_miATRAD 4%—4—] ‘
ToTxB (DDS2) | DC-TB 0-48% R ATRAD 22—
ToCodeA(®DS2) | [ :
To CodeB (DDS2) N I
ToTRATRAD4 | 1000 km =
Trigger (ARES PC)E | |
{ Unit = 1000km

Figura 6

ii. Hacer doble clic en el batch.

Jan2014_DP.
bat

Figura7

a. Arranca el programa de adquisicidn. Los datos se guardaran
en la carpeta
F:\DATA\RAW_EXP\EW_Drift_Faraday\EW_Drift

b. Los datos deben tener 128 perfiles, todos con seiial de
transmisor y 32 perfiles todos con sefial de transmisor.

16



b. Experimento: DP_Faraday (PC - Radar)

R
ﬁ"‘rlJI
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op

Figura8

Programar el controlador de radar (Ver Figura 9)
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Figura9

Hacer doble clic en el batch (Ver Figura 10)

DP_FARADAY
_Jan2014.bat

Figura 10

a. Arranca el programa de adquisicidn. Los datos se guardardn
en la carpeta F:\DATA\RAW_EXP\DP_FARADAY

b. Los datos deben de tener 132 perfiles con sefial de
transmisor y 8 de ruido.
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i. Ejemplos de graficos: Experimento EW_Drift

National Self Spectra — Dater 10—Sep—2009 11:20:00
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Drifts 1SR over Jicomarca — Dater 10—Sep—2009
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ii. Ejemplos de graficos: Experimento Faraday
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